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Systeme de commande a distance d'au moins un appareil electrique, et 
modules constitutifs de ce systeme. 

Le domaine de l'invention est celui de la domotique. 

Plus precisement, Tinvention concerne les systemes de commande a distance 
d'appareils electriques (lampes, televiseurs, ordinateurs, etc). 

II est actuellement propose au consommateur potentiel une large panoplie de 
systemes de telecommande en tous genres. Les plus perfection's restent chers et 
difficiles a installer pour un neophyte, tandis que d'autres sont simples mais totalement 
inefficaces. 

Traditionnellement, ces systemes de t61ecommande comprennent un ou plusieurs 
dispositifs radiocommande* d'activation/d6sactivation et un boitier de radiocommande 
multifonction. Chaque dispositif radiocommande est destine* a etre place* en sene entre 
une source d'alimentation Electrique (generalement, une prise de courant ou une douille 
d'eclairage dont l'interrupteur associe* est maintenu en position "marche") et un appareil 
Electrique a activer/dEsactiver. Le boitier de radiocommande permet a l'utilisateur qui l'a 
en main d'agir a distance sur les differents dispositifs d'activation/desactivation, de facon 
a activer/desactiver sElectivement les differents appareils electriques. 

L'inconvEnient majeur de ces systemes connus est la nEcessitf pour l'utilisateur 
de dEtenir en permanence le boitier de radiocommande. En effet, il est frequent que ce 
boitier soit egare ou difficilement accessible, car d'une utilisation a l'autre l'utilisateur est 
souvent amene* a le poser quelque part. Ainsi, il n'est pas rare qu'en entrant dans une 
piece obscure, l'utilisateur doive d'abord chercher le boitier de telecommande qui va lui 
permettre d'actionner notamment les differents moyens d'Eclairage de cette piece ! 

Un autre inconvenient decoule de la presence frEquente d'un grand nombre de 
dispositifs radiocommandEs d'activation/desactivation. En effet, dans ce cas, soit on 
utilise un unique boitier de radiocommande multifonction, mais ce dernier devient 
volumineux, complexe et done difficile d'utilisation, soit on utilise plusieurs boitiers de 
radiocommande, mais cette diversity parait difficilement acceptable par l'utilisateur d'un 

point de vue pratique. 

L'invention a notamment pour objectif de pallier ces differents inconvenients de 

rgtatde la technique. 



Plus pr£cisement, l'un des objectifs de la pr€sente invention est de fournir un 
systeme de commande a distance d'appareils electriques qui ne necessite aucun bolder 
de radiocommande. 

L* invention a egalement pour objectif de fournir un tel systeme qui soit tres 
efficace, modulable et peu couteux. 

Un autre objectif de Tinvention est de fournir un tel systeme qui s'installe et se 
retire aisement. 

Un objectif complements re de T invention est de fournir un tel systeme qui xeste 
compatible avec les modules de domotique traditionnelle (dispositifs radiocommande's 
d'activation/desactivation), et offre done la possibility d'utiliser en plus une 
telecommande classique pour modifier a distance Fetat des divers appareils electriques 
sans se deplacer. 

Encore un autre objectif de Finvention est de fournir un tel systeme qui n'affecte 
pas~Ie~fonctionnementliormarde Installation electrique, notamment en ce qui concerne 
la commande d'Sclairage. 

Ces differents objectifs, ainsi que d'autres qui apparaitront par la suite, sont 
atteints selon T invention a Taide d'un systeme de commande a distance d'au moins un 
appareil electrique, du type comprenant : 

des moyens d'activation/desactivation, destines a etre places en s6rie entre 
une source d'alimentation electrique et au moins un appareil electrique a 
activer/desactiver ; 

des moyens de commande a distance desdits moyens 
d'acti van* on/desacti vati on . 
Selon la presente invention, Iesdits moyens de commande a distance 
comprennent : 

des moyens de detection de changements d'etat d'un element de 
branchement Electrique commande par un interrupteur ; 
des moyens de pilotage desdits moyens d'activation/desactivation, en 
fonction des changements d'Stats detected. 
Le principe general de l'invention consiste done a piloter les moyens 
d'activation/desactivation par un interrupteur, ce dernier commandant de fac,on classique 



un element de branchement electrique. De simples pressions de l'utilisateur sur 
l'interrupteur provoquent des changements d'etat de l'element de branchement electrique. 
Le pilotage des moyens d'activation/desactivation (un ou plusieurs dispositifs) est 
fonction de ces changements d'etat 

Ainsi, le systeme de l'invention permet de commander a distance, grace a un 
simple interrupteur (et non pas un boitier de teiecommande) une plurality d'appareils 
eiectriques. L'interrupteur etant g^neralement place pres de la porte, il est notamment 
possible, en entrant dans une piece obscure, d'activer aisement divers moyens 
d'eclairage, et en outre de mettre en marche un televiseur, une chaine stereo, etc. 

Avantageusement, ledit element de branchement electrique commande par un 
interrupteur appartient au groupe comprenant les douilles d'eclairage et les prises de 
courant. Ainsi, aucune modification de l'infrastructure electrique existante n'est 
n6cessaire. II n'y a notamment aucune necessite de pose d'interrupteurs particuliers. 

De facon avantageuse, ladite source d'alimentation electrique appartient au 
groupe comprenant les douilles d'eclairage, dont l'interrupteur associe est maintenu en 
position "marche", et les prises de courant. 

Dans un premier mode de realisation avantageux de l'invention, tous les moyens 
constitutifs desdits moyens de commande a distance sont compris dans un meme module 
de commande local, destine a elre adapts sur ledit element de branchement Electrique 
commande par un interrupteur. 

Avantageusement, lesdits moyens de pilotage comprennent des moyens d'emission d'au 
moins un signal de commande, et lesdits moyens d'activation/desactivation sont compris 
dans un module d'activation/desactivation qui est distant dudit module de commande 
local et qui comprend des moyens de reception dudit au moins un signal de commande. 

PreTerentiellement, ledit systeme comprend une plurality de modules 
d'activation/desactivation, permettant chacun d'activer/desactiver au moins un appareil 
electrique distinct 

Dans un second mode de realisation avantageux de l'invention, lesdits moyens 
de detection de changements d'etat dudit element de branchement electrique 
comprennent eux-memes : 



dans un module de reemission, destine a etre adapte sur ledit element de 
branchement eiectrique : des moyens demission de signaux d'etat, en 
fonction des etats eiectriques successifs dudit element de branchement 
eiectrique commande par un interrupteur ; 

dans un module de commande distant : des moyens de reception desdits 
signaux d'etat et des moyens de detection des changements d'etat dudit 
element de branchement eiectrique a partir desdits signaux d'etat recus ; 
et ledit module de commande distant comprend en outre lesdits moyens de pilotage 
desdits moyens d'activation/desactivation. 

Dans ce cas, la totalite des moyens de commande a distance est repartie entre le 
module de Remission et le module de commande distant (alors que dans le premier 
mode de realisation, ils sont regroupes au sein d'un unique module de commande local). 

Dans un premier exemple prefeYentiel du second mode de realisation de 
Tinvention, lesdits moyens de pilotage comprennent des moyens d'emission d'au moins 
un signal de commande, et lesdits moyens d'activation/desactivation sont compris dans 
un module d'activation/desactivation qui est distant dudit module de commande distant 
et qui comprend des moyens de reception dudit au moins un signal de commande. En 
outre, ledit systeme peut comprendre une plurality de modules d'activation/desactivation, 
permettant chacun d'activer/desactiver au moins un appareil eiectrique distinct. En 
d'autres termes, un unique module de commande distant pilote un ou plusieurs modules 
d'activation/desactivation. 

Avantageusement, ledit module de commande distant comprend en outre d'autres 
moyens d'activation/desactivation, piloted directement par lesdits moyens de pilotage, de 
facon a activer/desactiver au moins un autre appareil eiectrique, ledit module de 
commande etant place en serie entre une source d'alimentation eiectrique et ledit au 
moins un autre appareil eiectrique. 

Dans un second exemple preferential du second mode de realisation de Tinvention, 
lesdits moyens d'activation/desactivation sont compris dans ledit module de commande 
distant, lesdits moyens de pilotage commandant directement lesdits moyens 
d'activation/desactivation. En outre ledit systeme peut comprendre une pluralite de 
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modules de commande distants, permettant chacun d'activer/desactiver au moins un 
appareil eiectrique distinct. 

En d'autres termes, un ou plusieurs modules de commande distant assurent 
directement chacun l'activation/desactivation d'au moins un appareil eiectrique. II n'y a 

5 pas de module d'activation/desactivation. 

PreTerentiellement, ledit au moins un signal de commande appartient au groupe 
comprenant les signaux de commande hertziens et les signaux de commande 
hyperfrequences, superposes a la tension normale, sur le reseau eiectrique, selon la 
technique des courants porteurs. Lesdits signaux d'etat appartiennent au groupe 
©10 comprenant les signaux d'etat hertziens et les signaux d'etat hyperfrequences, superposes 

a la tension normale, sur le reseau eiectrique, selon la technique des courants porteurs. 
Lesdits moyens d'emission de signaux d'etat emettent au moins les deux signaux d'etat 
suivants : un signal d'etat bas et un signal d'etat haut. II est clair toutefois que ces listes 
ne sont nullement exhaustives. 

15 Avantageusement, ledit systeme comprend en outre des moyens d' appreciation 

de l'etat d'au moins une partie du systeme. 

De facon preferentielle, ledit systeme prSsente au moins les deux modes de 
fonctionnement suivants : 

un mode de base, active par un appui unique sur ledit interrupteur ; 

20 - au moins un mode avance, chaque mode avance etant active par un appui 

multiple predetermine sur ledit interrupteur, correspondant a un nombre d'appuis 
rapproches distinct et superieur a un et provoquant remission par lesdits moyens 
d'emission compris dans lesdits moyens de pilotage d'un signal de commande 
particulier, dit signal de transition, et propre audit mode avance. 

25 Ainsi, en l'absence d'appui multiple (on rappelle qu'un appui multiple consiste 

en une succession d'appuis rapproches) Tinterrupteur commande normalement 
reclairage de la piece, qu'un mode avance soit verrouilie ou non. 

De fagon avantageuse, le systeme repasse dudit au moins un mode avance audit 
mode de base lorsqu'une procedure de retour est effectuee, ladite procedure de retour 

30 appartenant au groupe comprenant : 



retour automatique apres une duree predSterminee dans ledit ou l ! un 
desdits mode(s) avance(s) ; 

retour manuel apres un appui multiple parti culier, dit de verrouillage. 
Optionnellement, on peut prevoir des moyens (par exemple des commutateurs) 
permettant a l'utilisateur de selectionner Tune de ces deux procedures de retour en mode 
de base. On parle d'appui multiple de verrouillage car le retour au mode de base revient 
a verrouiller sans limite de temps le ou les modes avance*s, chacun dans une 
configuration particuliere. 

PreTerentiellement, dans chaque mode de fonctionnement, lesdits moyens 
d'emission compris dans lesdits moyens de pilotage emettent en outre au moins les deux 
signaux de commande suivants, propre audit mode de fonctionnement : un signal de 
connexion ; un signal de deconnexion. 

De facon preTerentielle, dans au moins un mode de fonctionnement donne, au 
moins un premier appareil electrique est active apres la premiere emission dudit signal 
de connexion et desactive apres la seconde Emission dudit signal de connexion, et, dans 
ledit au moins un mode de fonctionnement donne\ au moins un second appareil 
electrique est active apres la premiere emission dudit signal de deconnexion et desactive 
apres la seconde emission dudit signal de deconnexion. 

Avantageusement, dans au moins un mode de fonctionnement donne, ledit signal 
de connexion et ledit signal de deconnexion sont identiques, de facon qu'au moins un 
appareil electrique soit active apres chaque Emission dudit signal de connexion et 
desactive" apres chaque Emission dudit signal de deconnexion. 

De facon avantageuse, ledit element de branchement electrique commande* par 
ledit interrupteur est desactive* lors du passage dans ledit au moins un mode avance. 

De facon preTerentielle, au moins un appareil electrique distinct est active* apres 
la premiere emission d'un signal de transition et dSsactivS apres la seconde emission 
dudit signal de transition. 

PreTerentiellement, tous les appareils electriques sont desactives simultan6ment 
apres remission d'un signal d'appui multiple particulier, dit signal d'initialisation. 

Optionnellement, on peut prevoir des moyens (par exemple des commutateurs) 
permettant a l'utilisateur de selectionner le nombre d'appuis du signal d'initialisation. 
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Selon une variante de realisation avantageuse, l'activation/desactivation d'un 
appareil peut aussi consister en un reglage, continu ou non, d'au moins un parametre de 
fonctionnement dudit appareil. Ainsi, par exemple, entre remission du signal de 
connexion et remission du signal de deconnexion, on active en continu un signal de 
reglage. Les applications de cette variante sont nombreuses, telles que par exemple le 
pilotage de la variation d'intensite lumineuse d'une larnpe, ou encore le pilotage de 
volets roulants electriques. 

L'invention concerne egalement chacun des modules compris dans le systeme de 
telecommande precite, a savoir le module de commande local (premier mode de 
10 realisation) ou distant (second mode de realisation), le module d'activation/desactivation 

et le module de remission. 

D'autres caracteristiques et avantages de l'invention apparaitront a la lecture de 
la description suivante d'un mode de realisation preTerentiel de l'invention, donne* a titre 
d'exemple indicatif et non limitatif , et des dessins annexes, dans lesquels : 
!5 . la figure 1 presente un schema sirnplifie* d'un premier mode de realisation 

d'un systeme de commande selon la presente invention ; 
la figure 2 presente un schema sirnplifie d'un mode de realisation 
particulier du module de commande local et de l'un des modules 
d'activation/desactivation apparaissant sur la figure I ; 
20 la figure 3 presente un schema sirnplifie d'un second mode de realisation 

d'un systeme de commande selon la presente invention ; 
la figure 4 presente un schema sirnplifie d'un mode de realisation 
particulier du module de remission, du module de commande distant et 
de l'un des modules d'activation/desactivation apparaissant sur la figure 3 ; 
25 - la figure 5 presente un schema sirnplifie d'un troisieme mode de 

realisation d'un systeme de commande selon la presente invention ; 
la figure 6 presente un schema sirnplifie" d'un mode de realisation 
particulier du module de remission et de l'un des modules de commande 
distants apparaissant sur la figure 5 ; 
30 _ la figure 7 presente un schema sirnplifie d'un mode de realisation du 

module de commande local apparaissant sur les figures 1 et 2 ; 
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la figure 8 presente une pluralite de diagrammes temporels permettant 
d'expliquer un exemple de gestion des impulsions au sein du module de 
commande local de la figure 7 ; et 

la figure 9 illustre un exemple duplication du premier mode de 
realisation du systeme selon Tinvention, tel que presente sur la figure 1. 

On presente maintenant, en relation avec les figures 1, 2, 7, 8 et 9, un premier 
mode de realisation d'un systeme de commande selon la presente invention. 

Dans ce premier mode de realisation, le systeme de commande a distance 
comprend un module de commande local MCL et une pluralite de modules 
d'activation/desactivation MAD1, MAD2, ... 

Chaque module d'activation/desactivation MAD1, MAD2, ... est place* en serie 
entre une prise de courant PI, P2, ... et une iampe LI, L2, ... a activer/desactiver. Plus 
genSralement, il peut etre place* en serie entre une source d'ali mentation £lectrique 
quelconque (par exemple, outre une prise de courant, une douille d'eclairage dont 
l'interrupteur associe* est maintenu en position "marche") et un (voire plusieurs, en serie) 
appareil(s) <Slectrique(s) quelconque(s) (par exemple un recepteur radio, un televiseur, 
une chaine Hi-Fi, un micro-ordinateur, une imprimante, etc). 

Le module de commande local MCL est adapts sur une douille d'eclairage 1 
commanded par un interrupteur I. II re?oit l'ampoule A destinee initialement a etre fixee 
sur la douille 1. II peut egalement etre adapte sur une prise de courant, ou plus 
generalement sur tout element de branchement electrique commande* par un interrupteur 
I. 

Dans le mode de realisation particulier presente sur la figure 2, le module de 
commande local MCL comprend : 

des moyens 2 de detection de changements d'etat flectrique. En effet, en 
fonction des appuis de l'utilisateur sur l'interrupteur, la douille d'eclairage 
recoit soit un signal d'etat haut SEH (220 V), soit un signal d'etat bas SEB 
(0 V); 

des moyens 3 de pilotage, en fonction des changements d'etats d6tect€s, 
de moyens 5 d'activation/desactivation compris dans chaque module 



d'activation/desactivation. Ces moyens 3 de pilotage comprennent eux- 
memes des moyens 31 d f emission de signaux de commandes SC. 

Dans l'exemple illustre, cette Emission utilise la technique classique hertzienne : 
les signaux de commande SC emis sont des signaux hertziens. II est clair que d'autres 
types demission peuvent etre envisages sans sortir du cadre de la pr^sente invention. Par 
exemple, remission peut utiliser la technique des courants porteurs : les signaux de 
commande emis sont alors des signaux hyperfrequences superposes a la tension 
normale, sur le r6seau electrique. 

Par ailleurs, chaque module d'activation/desactivation (comme illustre* pour 
MAD1 sur la figure 2) comprend, outre les moyens 5 d'activation/desactivation, des 
moyens 4 de reception des signaux de commande SC. 

Dans l'exemple ^application illustre sur la figure 9, le systeme selon l'invention 
presente un mode de base et trois modes avances, avec pour chacun une transition 
associee. Dans un seul souci de simplification, on suppose ici encore que chaque module 
d'activation/desactivation commande un seul appareil electrique, a savoir une lampe. 

Le mode de base est automatiquement enclenche, des que l'utilisateur effectue un 
appui unique sur I'interrupteur I (c'est-a-dire sans manipulation specifique). II permet de 
commander normalement l'ampoule A. En outre, il permet de commander deux lampes 
LI, L2, grace a remission par les moyens 31 demission compris dans les moyens 3 de 
pilotage (eux-memes compris dans le module de commande local MCL) des deux 
signaux de commande suivants : un signal de connexion SCI, emis a chaque detection 
d'un passage du signal d'etat bas SEB (0 V) au signal d'etat haut SEH (220 V), et un 
signal de deconnexion SC2, emis a chaque detection d'un passage du signal d'etat haut 
SEH au signal d'etat bas SEB. En resume, le fonctionnement du mode de base est le 
suivant : 

apres un premier appui sur I'interrupteur (premiere emission du signal de 
connexion SCI), l'ampoule A et la premiere lampe LI s'allument ; 
apr^s un second appui sur I'interrupteur (premiere emission du signal de 
deconnexion SC2), l'ampoule A s'eteint et la seconde lampe L2 s'allume ; 
apres un troisieme appui sur I'interrupteur (seconde emission du signal de 
connexion SCI), l'ampoule A s'allume et la premiere lampe LI s'eteint ; 
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apres un quatrieme appui sur rinterrupteur (seconde emission du signal 
de deconnexion SC2), Tampoule A et la seconde lampe L2 s'eteignent 
II est a noter que les signaux de connexion SCI et de deconnexion SCI peuvent 
etre identiques. Dans ce cas, l'ampoule A et les premiere et seconde lampes LI, L2 
s'allument toutes lors d'un appui sur rinterrupteur, puis s'eteignent toutes lors de I'appui 
suivant. 

Le premier mode avance est enclenche* lorsque I'utilisateur effectue un double 
appui (deux pressions tres rapprochees) sur rinterrupteur I. Cette premiere transition, 
entre le mode de base et le premier mode avance, permet en outre de commander une 
troisieme lampe L3, grace a remission par les moyens 31 d'emission precites du signal 
de commande suivant : un signal de transition SC3, ernis a chaque detection d'un double 
appui (succession rapide des signaux d'£tat suivants : bas / haut / bas). En r6sume\ le 
fonctionnement de la premiere transition est le suivant : 

apres un premier double appui sur rinterrupteur (premiere emission du 
signal de transition SC3), le premier mode avance est active* et la 
troisieme lampe 13 s'allume ; 

apres un second double appui sur rinterrupteur (seconde emission du 
signal de transition SC3), la troisieme lampe L3 s'eteint. 

Afin d'eviter un "clignotement" de l'ampoule A, la douille d'6clairage est 
automatiquement desactivee lors du passage au premier mode avance. Elle n'est done 
command^e qu'en mode de base. 

Par ailleurs, lorsque le systeme repasse d'un mode avance au mode de base, les 
lampes commandees dans ce mode avance sont verrouillees dans leur ^tat de 
fonctionnement (£teintes ou allumees). On peut prevoir que le systeme repasse 
automatiquement en mode de base, apres une dur£e pre^eterminee dans ce mode avance\ 
On peut egalement prevoir un retour manuel, apres un appui multiple particulier, dit de 
verrouillage. Les deux variantes de la procedure de retour en mode de base peuvent etre 
proposees simultanement ou alternativement. 

Optionnellement, un appui multiple particulier, dit d'initialisation, permet 
d'6teindre toutes les lampes LI a LI 1 simultanement. S'il n'y a pas de troisieme mode 
avance, I'appui multiple d'initialisation est par exemple d'un quadruple appui, qui 
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remplace le signal de troisieme transition qui n'a plus lieu d'exister. Dans ce cas, a 
chaque detection d'un quadruple appui, les moyens 31 d'emission precites emettent un 
signal d'initialisation (non represent^ sur la figure 9). 

Apres qu'il a 6t6 active, le premier mode avanc6 permet de commander deux 
lampes L4, L5, grace a remission par les moyens 31 d'emission pr6cit£s des deux 
signaux de commande suivants : un signal de connexion SC4, emis a chaque detection 
d'un passage du signal d'etat bas SEB au signal d'etat haut SEH, et un signal de 
deconnexion SC5, emis a chaque detection d'un passage du signal d'6tat haut SEH au 
signal d'etat bas SEB. En resume, le fonctionnement du premier mode avance* est le 
suivant : 

apres un premier appui sur l'interrupteur (premiere Emission du signal de 
connexion SC4), la quatrieme lampe L4 s'allume ; 

apres un second appui sur rintermpteur (premiere emission du signal de 
deconnexion SC5), la cinquieme lampe L5 s'allume ; 
apres un troisieme appui sur rintermpteur (seconde emission du signal de 
connexion SC4), la quatrieme lampe L4 s'eteint ; 

apres un quatrieme appui sur l'interrupteur (seconde Emission du signal 
de deconnexion SC5), la cinquieme lampe L5 s'eteint 
II est a noter que les signaux de connexion SC4 et de deconnexion SC5 peuvent 
etre identiques. Dans ce cas, les quatrieme et cinquieme lampes L4, L5 s'allument toutes 
les deux lors d'un appui sur l'interrupteur, puis s'eteignent toutes les deux lors de l'appui 
suivant. 

Le second mode avancS est enclench^ lorsque l'utilisateur effectue un triple 
appui (trois pressions tres rapprochees) sur l'interrupteur I. Cette seconde transition, 
entre le mode de base et le second mode avance\ permet en outre de commander une 
sixieme lampe L6. Apres qu'il a et£ active, le second mode avancg permet de 
commander deux lampes L7, L8. 

Le troisieme mode avance est enclench£ lorsque l'utilisateur effectue un 
quadruple appui (quatre pressions tres rapprochees) sur l'interrupteur I. Cette troisieme 
transition, entre le mode de base et le troisieme mode avance\ permet en outre de 
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commander une neuvieme lampe L9. Apres qu'il a ete active\ le troisieme mode avance 
permet de commander deux lampes LI 0, LI 1 . 

Le fonctionnement de ces seconde et troisieme transitions se deduit directement 
de celui de la premiere transition. De meme, le fonctionnement des second et troisieme 
modes avancis se deduit directement de celui du premier mode avance\ 

On discute maintenant en detail, en relation avec le schema simplify de la figure 
7, un mode de realisation particulier du module de commande local MCL. On y retrouve 
les moyens 2 de detection de changements d'etat electrique et les moyens 3 de pilotage- 
Outre les moyens 31 d'emission des signaux de commande, les moyens 3 de pilotage 
comprennent : un generateur d'impulsion calibrees 32, un compteur 33, une memoire 34 
et un multiplexeur 35. 

Le detecteur de changement d'Stat 2 detecte les changements d'£tat electrique 
(tension) de la douille (passage de 0 V a 220 V, aussi appel£ "connexion", ou passage de 
220 V a 0 V, aussi appele* "deconnexion") et emet une impulsion non calibree, de 
connexion ou de deconnexion, selon le changement d'etat detecte. 

Le generateur d'impulsions calibrees 32 assure le calibrage des impulsions de 
controle (voir definition ci-dessous), de transition, de connexion et de deconnexion. 

Le compteur 33 assure le comptage des impulsions de connexion et de 
deconnexion pendant un dSlais fixe* par ['impulsion de contrSIe. 

La memoire 34 permet la memorisation des donnees fournies par le compteur 33. 
Cette partie du circuit permet de memoriser Tetage de commande (c'est-a-dire Tun des 
modes avances) pendant un delai programmable. Pass6 ce d^lai, la memoire est effacee 
et le systeme revient en mode de base. 

L'option "retour manuel en mode de base n permet de revenir manuellement en 
mode de base au niveau d'un dtage pr6se1ectionne\ 

Le multiplexeur 35 gere les impulsions delivrees en les envoyant vers les sorties 
s^lectionnees grace aux entrees d'adresse. 

Le relais 6 permet de couper Talimentation de Tampoule d'^clairage A (c'est-a- 
dire de d^sactiver la douille 1) lors de chaque passage dans Tun des modes avanc£s. 

En relation avec la plurality de diagrammes temporels de la figure 8, on explique 
maintenant un exemple de gestion des impulsions au sein du module de commande local 
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presente ci-dessus et illustre sur la figure 7. Sur la figure 8, "C" et "D" signifient 
"connexion" et "deconnexion" respectivement. 

Le premier diagramme temporel 81 represente la tension sur la douille 1 (£tat bas 
ou haut, 0 ou 220 V), selon qu'elle connectee ou non a ralimentation secteur, en fonction 
des appuis sur rinterrupteur. 

Le second diagramme temporel 82 represente les impulsions de connexion non 
calibre*es. Des que la tension sur la douille passe d'un etat bas a un etat haut, une 
impulsion de connexion non calibree est g6n6r6e. 

Le troisieme diagramme temporel 83 represente les impulsions de deconnexion 
non calibrees. Des que la tension sur la douille passe d'un etat haut a un etat bas, une 
impulsion de deconnexion non calibree est generee. 

Le quatrieme diagramme temporel 84 represente la somme des impulsions de 
connexion et de deconnexion non calibrees. 

Le cinquieme diagramme tem porel 85 represente les impulsions de controle. 

Chaque impulsion de connexion ou de deconnexion non calibree declenche une 
impulsion calibree de controle. Cette impulsion de controle n'est plus emise en mode 
avance. La dur£e de cette impulsion de controle constitue un delai permettant a la fois 
d'incrementer le compteur mais aussi d'emp6cher remission d'impulsions de connexion 
ou deconnexion intempestives (c'est-a-dire de signaux de commande intempestifs), a 
destination des appareils g€r€s en mode de base, en cas d'impulsions rapprochees. 
Chacune de ces impulsions de connexion ou deconnexion (ou signaux de commande) 
n'est emise que sous forme calibree, c'est-a-dire apres un delai egal a la dur£e de 
I'impulsion de controle associee. 

Le sixieme diagramme temporel 86 represente les impulsions de connexion 
calibrees. Chaque impulsion de connexion non calibree g£nere une impulsion de 
connexion calibree, apres arret de I'impulsion de contrdle correspondante, entrainant un 
delai d'ex^cution de la commande. Ce delai disparait ensuite en mode avancd, par 
suppression de I'impulsion de controle. 

Le septieme diagramme temporel 87 represente les impulsions de deconnexion 
calibrees. On transposera ais6ment a ce septieme diagramme les remarques qui 
precedent, concern ant les impulsions de connexion calibrees. 
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Le huitieme diagramme temporel 88 represente les impulsions de transition 
calibrees. Elles sont emises lors de chaque transition vers un €tage de commande (c'est- 
a-dire vers un mode avance). 

Le neuvieme diagramme temporel 89 represente la sortie du compteur. Ce 
dernier ne peut etre incremente qu'en presence d'une impulsion de controle. Chaque arret 
de celle-ci initialise automatiquement le compteur. De cette fa9on, seules les impulsions 
tres rapproch^es peuvent incrementer le compteur. 

On presente main ten ant, en relation avec les figures 3 et 4, un second mode de 
realisation d'un systeme de commande selon la presente invention. 

Dans ce second mode de realisation, le systeme de commande a distance 
comprend un module de reemission MR, un module de commande distant MCD et une 
pluralite de modules d'activation/desactivation MAD1, MAD2, ... 

De meme que dans le premier mode de realisation di scute* ci-dessus, chaque 
module d'activation/desactivation MAD1 , MAD2, ... est place* en seYie entre une prise de 
courant PI, P2, ... et une lampe LI, L2, ... a activer/desactiver. Plus g£ne>alement, il 
peut etre place en serie entre une source d'alimentation electrique quelconque et un (ou 
plusieurs, en s6rie) appareil(s) electrique(s) quelconque(s). 

Le module de remission MR est adapte sur une douille d'eclairage 1 
commandee par un interrupteur I. II reemet vers le module de commande distant MCD 
les signaux d'etat, haut ou bas, recus successivement par la douille, en fonction des 
appuis de Tutilisateur sur l'interrupteur I. Par ailleurs, il re^oit 1'ampoule A destinee 
initial ement a etre fixee sur la douille 1. II peut egalement etre adapte sur une prise de 
courant, ou plus g6neralement sur tout element de branchement electrique commande 
par un interrupteur I. 

Le module de commande distant MCD joue le meme role que le module de 
commande local MCL du premier mode de realisation, a savoir piloter les differents 
modules d'activation/desactivation en fonction des changements d'ltat electrique de la 
douille 1 (c'est-a-dire en fonction des appuis de l'utilisateur sur 1 'interrupteur). La seule 
difference est qu'il recoit des signaux d'etat r6£mis SEH', SEB' et non pas directement 
les signaux d'etat SEH, SEB arrivant sur la douille. 
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Dans le mode de realisation particulier pr£sente sur la figure 4, le module de 
remission MR comprend des moyens 7 d'emission de signaux d'etat "re^mis" SEH\ 
SEB' en fonction des etats electriques successifs de la douille. En d'autres termes, ce 
module MR recoit des signaux d'etat SEH, SEB sous la forme d'une tension associee a 
chacun (220 V pour SEH et 0 V pour SEB) puis les rSemet sous une autre forme. Dans 
l'exemple illustre, cette Remission utilise la technique des courants porteurs : les 
signaux d'etat r^emis sont des signaux hyperfrequences superposes a la tension normale, 
sur le r^seau electrique. II est clair que d'autres types de rdemision peuvent etre 
envisages sans sortir du cadre de la presente invention. Par exemple, la remission peut 
utiliser la technique classique hertzienne : les signaux d'etat reemis sont alors des 
signaux hertziens. 

Le module de commande distant MCD comprend : 

des moyens 8 de reception des signaux d'etat reemis SEH 1 , SEB' ; 

des moyens 9 de detection de changements d'etat electrique, a partir des 

signaux d'etat reemis SEH', SEB' recus ; 

des moyens 10 de pilotage, en fonction des changements d'etats detected, 
de moyens 13 d'activation/desactivation compris dans chaque module 
d'activation/desactivation. Ces moyens 10 de pilotage comprennent eux- 
memes des moyens 101 demission de signaux de commandes. 
Dans l'exemple illustre, cette emission utilise la technique des courants porteurs : 
les signaux de commande emis SCI, SC2 sont des signaux hyperfrequences superposes 
a la tension normale, sur le reseau electrique. II est clair que d'autres types demission 
peuvent etre envisages sans sortir du cadre de la presente invention. Par exemple, 
remission peut utiliser la technique classique hertzienne : les signaux de commande 
emis sont alors des signaux hertziens. 

Par ailleurs, chaque module d'activation/desactivation (comme illustre pour 
MAD1 sur la figure 4) comprend, outre les moyens 13 d'activation/desactivation, des 
moyens 12 de reception des signaux de commande. 

Optionnellement, et comme illustre sur les figures 3 et 4, le module de 
commande distant MCD peut comprendre en outre d'autres moyens 11 
d'activation/desactivation (par exemple un relais 6), pilotes directement par les moyens 
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10 de pilotage, de facon a activer/desactiver au moins un autre appareil electrique. Le 
module de commande est dans ce cas place en serie entre une source d'ali mentation 
electrique (prise PI) et cet autre appareil electrique (lampe LI). Pour cela (cf. fig.7), un 
des canaux du multiplexeur 35 commande directement le relais 6 pour activer ou 
desactiver la lampe LI (qui remplace dans ce cas I'ampoule A du premier mode de 
realisation). 

On presente maintenant, en relation avec les figures 5 et 6, un troisieme mode de 
realisation d'un systeme de commande selon la presente invention. Celui-ci differe du 
second mode de realisation presente ci-dessus uniquement en ce qu'un module de 
commande distant MCD1, MCD2, MCD3 est place" entre chaque prise PI, P2, P3, ... et 
chaque lampe pilotee associee LI, L2, L3, ... II y a done une pluralite de modules de 
commande distants mais pas de module d'activation/desactivation. Dans cette 
configuration, au sein des moyens de pilotage compris dans chaque module de 
commande distant, seul le canal du multiplexeur 35 (cf. fig.7) commandant le relais 6 
est utilise. 

Optionnellement, le systeme selon la presente invention peut ggalement 
comprendre des moyens d'appreciation, visuelle et/ou sonore, de l'etat d'au moins une 
partie du systeme. Cette option est parti culierement inteYessante lorsque le systeme 
permet de commander, a partir d'un interrupteur situe dans une premiere piece, des 
appareils situes dans d'autres pieces. Ceci permet par exemple, juste avant de se lever, 
d'allumer grace a rinterrupteur de la lampe de chevet la cafetiere situee dans la cuisine. 

A cet effet, le module de commande local MCL (cf. fig.l, premier mode de 
realisation), l'unique module de commande distant MCD (cf. fig.3, second mode de 
realisation), ou chacun des modules de commandes distants MCD1, MCD2, ... (cf. fig.5, 
troisieme mode de realisation) comprend des moyens d'emission d'une pluralite* de 
signaux de suivi du fonctionnement du systeme, contenant chacun au moins une 
information parti culiere, telle que par exemple : 

l*6tat de fonctionnement (march e ou arret) d'un appareil donne" ; 

le passage a un mode de fonctionnement donne* (mode de base, modes 

avances) ; 

etc. 
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Par ailleurs, les moyens d' appreciation de Tetat du systeme, qui se presentent par 
exemple sous la forme d'un module de visualisation MV adaptable sur prise, 
comprennent des moyens de reception des signaux de suivi du fonctionnement, et des 
moyens de transcription (par exemple sous forme visuelle et/ou sonore) des 
informations contenues dans ces derniers. 

II est clair que de nombreux autres modes de realisation peuvent 6tre envisages, 
sans sortir du cadre de rinvention. 

Ainsi, l'activation/desactivation d'un appareil peut aussi consister en un reglage, 
continu ou non, d'au moins un parametre de fonctionnement de cet appareil. Dans le cas 
d ? un reglage continu, les moyens 31 d'emission (cf. fig.2 et 7) emettent un signal de 
commande continu et non pas un signal de commande impulsionnel. Par exemple, le 
signal de commande continu est emis a partir de chaque connexion (passage de 0 a 220 
V), et jusqu'a la deconnexion suivante (passage de 220 a 0 V). Cette variante de 
l'invention est particulierement utile pour la commande de volets roulants electriques ou 
de la variation d'intensite* lumineuse d'une lampe. 

Par ailleurs, afin de s'adapter aux exigences personnelles de l'utilisateur, ce 
derniers peut se voir proposer d'effectuer certains choix, grace a de simples 
commutateurs. Ces choix peuvent lui etre proposes a trois niveaux : pour I 'ensemble du 
systeme, pour un £tage de commande donn£ (c'est-a-dire un mode de fonctionnement 
donn€), ou pour un signal de commande donn£ SCI, SC2, ... Parmi ces choix, on peut 
citer notamment le choix entre les procedures automatique et manuelle de retour en 
mode de base, le choix entre un signal de commande impulsionnel ou continu, ou encore 
le choix entre des signaux de connexion et de deconnexion identiques ou distincts. 
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REVENDICATIONS 

1. Systeme de commande a distance d'au moins un appareil Electrique (LI a LI 1), 
du type comprenant : 

des moyens (5 ; 1 1 ; 13) d'activation/dEsactivation, destines a etre places 
en serie entre une source d'alimentation electrique (PI, P2) et au moins 
un appareil electrique (LI a LI 1) a activer/desactiver ; 
des moyens de commande a distance desdits moyens 
d'activation/desactivation ; 
caractErisE en ce que lesdits moyens de commande a distance comprennent : 

des moyens (2 ; 7 a 9) de detection de changements d'etat d'un element de 
branchement Electrique (1) commande par un interrupteur (I) ; 
des moyens (3 ; 10) de pilotage desdits moyens 
d'activation/desactivation, en fonction des changements d'Etats dEtectEs. 

2. Systeme selon la revendication 1, caractErisE en ce que ledit element de 
branchement electrique commande par un interrupteur appartient au groupe comprenant: 

les douilles d'Eclairage (1) ; 
les prises de courant. 

3. Systeme selon Tune quelconque des revendications 1 et 2, caractErisE en ce que 
ladite source d'alimentation Electrique appartient au groupe comprenant : 

les douilles d'Eclairage dont l'interrupteur associE est maintenu en 

position "marche" ; 

les prises de courant (PI , P2). 

4. Systeme selon Tune quelconque des revendications 1 a 3, caracterise en ce que 
tous les moyens (2, 3) constitutifs desdits moyens de commande a distance sont compris 
dans un meme module de commande local (MCL), destinE a etre adapte* sur ledit 
element de branchement Electrique (1) commande par un interrupteur (I). 

5. Systeme selon la revendication 4, caractErisE en ce que lesdits moyens (3) de 
pilotage comprennent des moyens (31) d'Emission d'au moins un signal de commande 
(SC), 

et en ce que lesdits moyens (5) d'activation/desactivation sont compris dans un module 
d'activation/dEsactivation (MAD1, MAD2) qui est distant dudit module de commande 
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local (MCL) et qui comprend des moyens (4) de reception dudit au moins un signal de 
commande. 

6. Systeme selon l'une quelconque des revendications 4 et 5, caractense en ce qu'il 
comprend une pluralite de modules d'activation/desactivation (MAD1, MAD2), 

5 permettant chacun d'activer/d£sactiver au moins un appareil electrique distinct (LI, L2). 

7. Systeme selon Tune quelconque des revendications 1 a 3, caractSrise* en ce que 
lesdits moyens de detection de changements d'etat dudit element de branchement 
electrique comprennent eux-memes : 

dans un module de remission (MR), destine a elre adapts sur ledit 
10 element de branchement electrique (1) : des moyens (7) demission de 

signaux d'etat (SEH\ SEB'), en fonction des elats electriques successifs 
dudit element de branchement electrique command^ par un interrupteur ; 
dans un module de commande distant (MCD) : des moyens (8) de 
reception desdits signaux d'£tat et des moyens (9) de detection des 
15 changements d'etat dudit element de branchement electrique a partir 

desdits signaux d'6tat recus (SEH', SEB 1 ) ; 
et en ce que ledit module de commande distant (MCD) comprend en outre lesdits 
moyens (10) de pilotage desdits moyens (13) d'activation/desactivation. 

8. Systeme selon la revendication 7, caractense" en ce que lesdits moyens (10) de 
20 pilotage comprennent des moyens (101) d'emission d'au moins un signal de commande 

(SC1.SC2), 

et en ce que lesdits moyens (13) d'activation/desactivation sont compris dans un module 
d'activation/desactivation (MAD1, MAD2) qui est distant dudit module de commande 
distant (MCD) et qui comprend des moyens (12) de reception dudit au moins un signal 
25 de commande. 

9. Systeme selon la revendication 8, caractens£ en ce qu'il comprend une plurality 
de modules d'activation/desactivation (MAD1, MAD2), permettant chacun 
d'activer/desactiver au moins un appareil electrique distinct (L2, L3). 

10. Systeme selon Tune quelconque des revendications 8 et 9, caracteris6 en ce que 
30 ledit module de commande distant (MCD) comprend en outre d'autres moyens (11) 

d'activation/desactivation, piloted directement par lesdits moyens (10) de pilotage, de 
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facon a activer/desactiver au moins un autre appareil electrique (LI), ledit module de 
commande distant (MCD) etant place en serie entre une source d'alimentation electrique 
(PI) et ledit au moins un autre appareil electrique (LI). 

11. Systeme selon la revendication 7, caracterise en ce que lesdits moyens (11) 
d'activation/desactivation sont compris dans ledit module de commande distant (MCD), 
lesdits moyens (10) de pilotage commandant directement lesdits moyens (11) 
d'activation/desactivation. 

12. Systeme selon la revendication 1 1, caracterise en ce qu'il comprend une pluralite 
de modules de commande distants (MCD1, MCD2, MCD3), permettant chacun 
d'activer/desactiver au moins un appareil electrique distinct (LI, L2, L3). 

13. Systeme selon Tune quelconque des revendications 5 a 12, caracterise en ce que 
ledit au moins un signal de commande (SC ; SCI a SC11) appartient au groupe 
comprenant : 

les signaux de commande hertziens ; 

les signaux de commande hyperfrequences, superposes a la tension 
normale, sur le reseau Electrique, selon la technique des courants 
porteurs. 

14. Systeme selon Tune quelconque des revendications 7 a 13, caracterise* en ce que 
lesdits signaux d^tat (SEH\ SEB') appartiennent au groupe comprenant : 

les signaux d'etat hertziens ; 

les signaux d'etat hyperfrequences, superposes a la tension normale, sur le 
reseau electrique, selon la technique des courants porteurs. 

15. Systeme selon Tune quelconque des revendications 7 a 14, caracterise en ce que 
lesdits moyens d'emission de signaux d'etat emettent au moins les deux signaux d'etat 
suivants : 

un signal d'etat bas (SEB') ; 
un signal d'etat haut (SEH'). 

16. Systeme selon Tune quelconque des revendications 1 a 15, caracterise en ce qu'il 
comprend en outre des moyens d'appretiation de I'etat d'au moins une partie du systeme. 

17. Systeme selon l'une quelconque des revendications 1 a 15, caracterise en ce qu'il 
presente au moins les deux modes de fonctionnement suivants : 
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un mode de base, active par un appui unique sur ledit intermpteur ; 
au moins un mode avance, chaque mode avance etant active par un appui 
multiple predetermine sur ledit intermpteur, correspondant a un nombre 
d'appuis rapproches distinct et supeneur a un et provoquant remission par 
5 lesdits moyens demission compris dans lesdits moyens de pilotage d'un 

signal de commande particulier, dit signal de transition (SC3, SC6, SC9), 
et propre audit mode avance. 

18. Systeme selon la revendication 17, caracterise en ce que le systeme repasse dudit 
au moins un mode avance audit mode de base lorsqu'une procedure de retour est 

10 effectuee, ladite procedure de retour appartenant au groupe comprenant : 

retour automatique apres une dure"e predetermine dans ledit ou Tun 
desdits mode(s) avance(s) ; 

retour manuel apres un appui multiple particulier, dit de verrouillage. 

19. Systeme selon la revendication 17 ou 18 et Tune quelconque des revendications 8 
15 a 16, caracterise en ce que dans chaque mode de fonctionnement, lesdits moyens 

demission compris dans lesdits moyens de pilotage emettent en outre au moins les deux 
signaux de commande suivants, propre audit mode de fonctionnement : 

un signal de connexion (SC 1 , SC4, SC7, SC 1 0) ; 

un signal de deconnexion(SC2, SC5, SC8, SCI 1). 
20 20. Systeme selon la revendication 19, caracterise en ce que, dans au moins un mode 

de fonctionnement donne, au moins un premier appareil eiectrique est active apres la 
premiere emission dudit signal de connexion et desactive apres la seconde emission 
dudit signal de connexion, 

et en ce que, dans ledit au moins un mode de fonctionnement donne, au moins un second 
25 appareil eiectrique est active apres la premiere emission dudit signal de deconnexion et 

desactive apres la seconde emission dudit signal de deconnexion. 

21. Systeme selon Tune quelconque des revendications 19 et 20, caracterise en ce 
que, dans au moins un mode de fonctionnement donne, ledit signal de connexion et ledit 
signal de deconnexion sont identiques, de facon qu'au moins un appareil eiectrique soit 
30 active apres chaque emission dudit signal de connexion et desactive apres chaque 

emission dudit signal de deconnexion. 
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22. Sy steme selon Tune quelconque des re vendi cations 19 a 21, caracterise* en ce que 
ledit element de branchement electrique (1) cornmande par ledit interrupteur (I) est 
desactive lors du passage dans ledit au moins un mode avance\ 

23. Systeme selon Tune quelconque des re vendi cations 19 a 22, caracterise en ce 
qu'au moins un appareil electrique distinct (L3, L6, L9) est active apres la premiere 
emission d'un signal de transition et desactive apres la seconde Emission dudit signal de 
transition. 

24. Systeme selon la revendications 23, caracterise en ce que tous les appareils 
electriques sont desactiv£s simultanement apres remission d'un signal d'appui multiple 
particulier, dit signal d'initialisation. 

25. Systeme selon Tune quelconque des revendications 1 a 24, caracterise* en ce que 
I'activation/desactivation d'un appareil peut aussi consister en un reglage, continu ou 
non, d'au moins un parametre de fonctionnement dudit appareil. 

26. Module de cornmande local (MCL) du type compris dans un systeme de 
cornmande a distance selon Tune quelconque des revendications 4 a 6 et 13 a 25. 

27. Module de cornmande distant (MCD ; MCD1, MCD2, MCD3) du type compris 
dans un systeme de cornmande a distance selon Tune quelconque des revendications 7 a 
25. 

28. Module d'activation/desactivation (MAD1, MAD2) du type compris dans un 
systeme de cornmande a distance selon Tune quelconque des revendications 5 a 25. 

29. Module de reemission (MR) du type compris dans un systeme de cornmande a 
distance selon Tune quelconque des revendications 7 a 25. 



# 1/6 




2/6 



SEH 



SEB'I 
I 
I 



SEH* 



SEB 



"220V1 fol-I 

SEH' 
SEB' 




1 

MR 



A 



Fig 3 




-SEBl^ 11 H 




L3 



MAD2 



MCD 




Fig 4 



* 

• 

4/6 



30MVIMJM0D aa xnv> 


wis aa xnaxxapva > 


i 

~- <n r> ^* m r-* co 


S11 

- MASSE 



X > 


x" >" 


X 


CM 

> 


X 


>• 


1*1 




o 

















CO 




© 

CO 



Z 

td 

Ed 

z 

X 

u 
a 

Q 

sfi 
D 
td 

B 

Ed 

I 



7 



sis 

g8z 



igs 

soo 



2 

Ed 

2 

< 

z 
o 

2 

3 



Q 
C£ 

Ed 

Ed 
Z 
Ed 



3sva 3a saoiv N3 

13HMVW HflOX3* 



z 

II 

z r 
< - 

2S < 
t-U 




u: C « £5 2 



Egg 
u<oa 



z 1 

Q £ X 

gill 



D = 

ii 



2 

8 



2*5 

§11 



Ed 

5 
s 

a 

5. 



"7 



2 



5/6 




